XGK XGB

BSET, BRESET O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S8 Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
BSET D ] o oo - o - - - 0 0 o0 o 2 ) ) )
BRESET n 0 0o oo - 0 - - 0 0 0 00O

BSET L || | BseT | o|n

BRESET L || | BRESET | D | n |

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
D ilgili word adresi WORD
n Word adresinin n. adresi WORD
1) BSET

(1) Belirtilen D adresinin n.bitini setler.
(2) Bit pozisyonunu belirlemek igin n'nin disik 6ncelikli 4-biti kullanilir. n'nin degeri word uzunlugunu gegse bile
herhangi bir hata olusmaz.

2) BRESET
(1) Belirtilen D adresinin n.bitini resetler.
(2) Bit pozisyonunu belirlemek icin n'nin distik éncelikli 4-biti kullanilir. n'nin degeri word uzunlugunu gegse bile
herhangi bir hata olusmaz.

Eger MO0002 ON olursa, D0O0001'in 2.bitini(b2) setler. MO0003 ON olursa, ayni biti resetler.

MO0002 | msET DononT 2

M?DDEB | BRESET 00000t 2




XGK XGB

O O
GET, GETP
Uygulanabilir Bellek Bolgesi Bayrak

Komut Con Step Hata Sifir  Artik

PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - -] -0 - - - -
S - T e T T T T R O © B R O e

GETP) b o . o0 - - - - - . 2 00 o0 o0 % - i i

N o - o0 -/--/---]0 0 ©0 O O

I || T s s|o|n f“‘{
GETP 4L | | e |s|s|o|n F—ﬂ

GET

[ laGFT
[Belek Ayari]
Operand Tanim Veri Tipi
sl Ozel modiiliin baglandigi slot numarasi (Heksadesimal olarak yazilir) WORD
S Ozel modiildeki dahili bellegin baslangic adresi WORD
D CPU'nun veriyi okumak igin kaydettigi alanin baslangi¢ adresi WORD
N Okunacak veri sayisi WORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.

PUT/GET | Belirtilen slotta higbir 6zel modul bulunmuyorsa

Hatasi PUT/GET komutu dogru bir sekilde bitiriimediyse F0015 ~ F0022

1) GET

(1) Bu komut 6zel moduldeki veriyi bellek yardimiyla okumak igin kullanilir.

(2) sl'de belirtilen (6zel moduiliin slot numarsi) 6zel modulin hafizasindan (S adresi) N adet word verisini D'de
belirtilen dahili hafizaya kaydeder.

(3) Belirtilen sl'de 6zel modil yoksa, veya GET komutu dogru bir sekilde bitiriimediyse, PUT/GET Hata Bayrag,
F0015~F0022(WORD) setlenir.

(4) sl'yi setleme yontemi heksadesimalin 2 yerini setlemektir. sl asagidaki gibi ‘h10’ ise, ilk sayi olan ‘1’ baz

numarasini ve ikinci olan ‘0’ ise slot numarasini gosterir.

| Mooo21
| | [ GET h10 100 D00100 4 }-{

b15 b0

Foots | | [ [T [T T TTTTTTTT]
roote | [ | [ [ [ [T LTI T T TT[r

If there is no special module
in the Slot 0 of No.1 Base,
or Getinstruction is not
completed correctly.

ooz | | [ [ [T TTTTTTT]]




2) Ornek Program
(1) PO0001 giris sinyali On olursa, 0. bazdaki 3 numarali slota bagh 6zel modulin 0 adresindeki 4-word veriyi
D0010 ~ D0013 arasina kaydeder.

| PO0OO
| || | GET h03 0 D00010 4 H
D00010 | 100 - 100 o
D00011 120 - 120 |1
D00012 | 130 - 130 |2
D00013 | 190 - 190 |3
Bpecial modulé

D area of CPU Fixed area



XGK XGB

PUT, PUTP @) O
Uygulanabilir Bellek Bolgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T |  C S| Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T T O © B e B B
S - - - -l -] -/ -0 - - --
PUT(P) D o 0o - - - . . . o0 o0 oo 4~7 o - -
N 0] - o0 -/- -]/- -/-10 - - --
PUT I | | | — | si]st]s2[n M
PUTP 4L || | —p [ st [s1]s2[n
L1 put
[Bellek Ayari]
Operand Tanim Veri Tipi
sl Ozel modiiliin baglandidi slot numarasi (Heksadesimal olarak yazilir) WORD
S1 Ozel modiiliin dahili bellegindeki adres WORD
S2 Baslangi¢ adresi veya sabit, saklanan veri 6zel modiile yazilacaktir. WORD
N Yazilacak veri sayisi WORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.

PUT/GET | Belirtilen slotta higbir 6zel modul bulunmuyorsa

Hatasi  PUT/GET komutu dogru bir sekilde bitiriimediyse F0015 ~ F0022

1) PUT
(1) Bu komut 6zel modiildeki veriyi bellek yardimiyla okumak igin kullanilir.
(2) S2 adresinden N word veriyi, sl slotundaki S1 adresine yazar.
(3) Belirtilen sl'de 6zel modiil yoksa, veya GET komutu dogru bir sekilde bitiriimediyse, PUT/GET Hata Bayragi,
F0015~F0022(WORD) setlenir.

(4) sl'yi setleme yontemi heksadesimalin 2 yerini setlemektir. sl asagidaki gibi ‘h14’ ise, ilk sayi olan ‘1’ baz
numarasini ve ikinci olan ‘4’ ise slot numarasini gdsterir.

| M00021
| } } [ PUT h14 2 000100 4 }—#

If there is no special module in
the Slot0 of No.1 Base, or PUT
instruction is not completed
correctly.




2) Ornek Program
(1) MO0000 On olunca, D1000 ~ D1039 arasindaki 40-word veriyi 0.bazin 7. slotundaki 6zel modulin 10 ~ 50
adreslerine yazar.

| oo
| | | [ PUT h07 10 DI000 40 H

(2) Where the 3-word data of word M0O0010 ~ M00012 is written in A/D module’s internal memory address 5 ~ 7
installed on the slot number 3 of No.0 base.M00000 On olunca, M00010 ~ M00012 arasindaki 3-word veriyi
0.bazin 3. slotundaki A/D modliin 5 ~ 7 adreslerine yazar.

M00000
I I | PUT h0O3 5 MO0010 3 }—#
Address
M00010 10 —_— 10 5
M00011 20 — > 20 6
M00012 30 —_— 30 7

A/O module’s common

M area of CPU RAM



XGK XGB

O O
ORG
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - -] -0 - - - -
ORE x 0 -0 - - -0- -0-000% © ) )
ORG L 1 | | | ora |sl|ax
[Bellek Ayari]
Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modulinun takildidi slot numarasi WORD
ax Eksen numarasi WORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata ‘ax' degeri izin verilen arali§i asarsa F110
1) ORG

(1) Fonksiyon
(1) Pozisyon modultnidn Orijin Noktasina gitmesini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon modulintin 'ax' ekseninin Orijin Noktasina dénmesini saglar.

(2) Hata
(1) ‘ax’ eksenine 2'den buyik bir deger girilirse, Hata Bayragi (F110) setlenir.

2) Ornek Program
(1) M0O00O0O giris sinyali On olursa, 1. slottaki pozisyon modulinin 'X' ekseni Orijin Noktasina déner.

| Wooooo
| | P [ G 1 0 }—{

(2) M0O000Q giris sinyali On olursa, 3. slottaki pozisyon modilinin D00010'da belirtilen ekseni Orijin Noktasina
doner.

| Wooooo
| [P [ O0RG 3 D00010 }—{




XGK XGB

FLT O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - - - -/ -/}~ -0 - 0 O O
FLT ax 0 - 0 - - - 0 - -0 - 000 % © i i
| || I 4|
FLT 4L | 1T | FLT | sl | ax
[Bellek Ayari]
Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modulinun takildidi slot numarasi WORD
ax Eksen numarasi WORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata 'ax' degeri izin verilen aralidi asarsa F110
1) FLT

(1) Fonksiyon
A) Pozisyon modiiliiniin Floating noktasini setlemesini saglar.
B) sl slotundaki pozisyon modiliinin 'ax' ekseninin Floating Orijin Noktasini setlemesini saglar.
(2) Hata
A) ‘ax’ eksenine 2'den bliylik bir deger girilirse, Hata Bayragi (F110) setlenir.
B) Eger belirtilen slotta 6zel modiil yoksa, veya S'de belirtilen adres modiilde yoksa, Hata Bayragi (F110)
setlenir. Bu 6zel modiillin 6zelliklerinden dolayi olusan adres farkliliklarindan kaynaklanir.

2) Ornek Program
(1) M0O0O0QO giris sinyali On olursa, 1. slottaki pozisyon modilinun 'X' ekseni Float Noktasini setler.

| MO0000
| P | FT 1 0 H

(2) M0000O giris sinyali On olursa, 3. slottaki pozisyon modulinin X' ekseni Float Noktasini setler.

| M00000
| |P| } FLT 3 0 H




XGK XGB

DST O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata = Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - - -0 - - - -
ax| O - 0 - - - 0 - -0 - 0 OO0
n1 (0] - 0 - - - 0 - -0 - 0O 0|0
DST n2| O - 0 - - - 0 - -0 - O O 0O 47 ) - -
n3| O - 0 - - - 0 - -, 0 - 0 OO0
n4d| O - 0 - - - 0 - -, 0 - 0 0|0
n5| O - 0 - - - 0 - -0 - O 0|0
DST _+—|_|| II I DOST |s||ax|n1|n2|n3|n4|n5H
[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen numarasi WORD
n1 Hedef pozisyon DWORD
n2 Hedef hiz DWORD
n3 Bekleme zamani WORD
n4 M kod numarasi WORD
n5 Kontrol word( WORD

1) DST
(1) Pozisyon moduliiniin dogrudan hareketi baglatmasini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon modiiliiniin 'ax’ ekseninin dogrudan harekete baslamasini saglar.
(3) Hedef Pozisyon (n1), Hedef Hiz (n2), Bekleme Zamani (n3), M Kodu (n4).
(4) Kontrol Wordiiniin (n5) bit bagina ne anlama geldigi asagida anlatiimaktadir.

\ 15~7 | 6~5 4 3~1 0
) Adjusting = 0: Mutlak koordinat ) 0:Pozisyon Kontrol
Zamanl 1: Artinmsal koordinat 1:Hiz Kontrol

2) Hata
(1) ‘ax’ eksenine 2'den bliylk bir deger girilirse, Hata Bayragdi (F110) setlenir.
(2) Eger belirtilen slotta 6zel modiil yoksa, veya S'de belirtilen adres modiilde yoksa, Hata Bayragi (F110)
setlenir. Bu 6zel modiiliin 6zelliklerinden dolayi olusan adres farkliliklarindan kaynaklanir.

3) Ornek Program
(1) MO0O0O0O giris sinyali On olursa, 1. slottaki pozisyon modiiliiniin 'X' ekseni dogrudan harekete baslayip 500
hiziyla, mutlak 1000 pozisyonuna, 3 adjusting zamaniyla, 10ms bekleme siresiyle ve M kodu 20 ile gider.

| Wooo0o
| [P [ DST 1 0 1000 500 10 20 hEO }—#




XGK XGB

IST O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
IST ax O - 0 - - -0 -/- 0 - 0 O O 47 (0] - -
nt O - 0o -,- -, 0}- -0 - 0 O O

IST I | | I IST |s||ax|n1H

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen numarasi WORD
n1 Baslanacak step numarasi WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata 'ax' degeri izin verilen aralidi asarsa F110
1) IST

(1) Pozisyon moduiliiniin dolayh olarak hareketi baglatmasini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon modiiliiniin 'ax' ekseninin n1 stepinden dolayh harekete baslamasini saglar.

2) Hata
(1) ‘ax’ eksenine 2'den bliylk bir deger girilirse, Hata Bayragi (F110) setlenir.
(2) Eger belirtilen slotta 6zel modiil yoksa, veya S'de belirtilen adres modiilde yoksa, Hata Bayragi (F110)
setlenir. Bu 6zel modiiliin 6zelliklerinden dolayi olugan adres farkliliklarindan kaynaklanir.

2) Ornek Program
(1) MOO0O0O On olursa, 1.slottaki pozisyon moduliunin 'X' ekseni 3. stepten dolayli harekete baslar.

M0000O
| [P } ST 1 0 3 }—{

(2) Eger M0000O giris sinyali On olursa, it instructions the positioning module’s axis ‘Y’ installed on the slot
number
3 to start the step specified in DO0010 indirectly.MO0000 On olursa, 3. slottaki pozisyon modulinin "Y'
ekseni D00010 stepinden dolayl harekete baglar.

| Wooooo
| [P [ IsST 3 1 000010 }—#




XGK XGB

LIN O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S8 Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - T e T e O e @ B B B
ax | O - o -/--0 - -0 - 0 0 O
LIN Mm 0 -0 - - -0 - -0 - 000 % O i i
n2 O - o -/-/-l0/- -0 - 0 0 O

LIN _rl_|| ||I I LIN |s||ax|n1|n2H

[Bellek Ayar]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen numarasi WORD
n1 Dogrusal interpolasyonu yuriutecek step numarasi WORD
n2 Dogrusal interpolasyonu yuritecek eksen ayari WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata ‘ax' degeri izin verilen arali§i asarsa F110
1) LIN

(1) Pozisyon modiiliiniin Dogrusal Interpolasyona baglamasini saglar.

(2) sl slotundaki pozisyon modiiliiniin 'ax' ekseninin n2 eksenine n1 stepini Dogrusal Interpolasyonla
yurattirmesini saglar.

(3) n2'ye Dogrusal Interpolasyonu yaptiracak ekseni segmek igin, ilgili bit agagidaki gibi setlenmelidir;

\ 15~3 2 1 \ 0
Z ekseni
Kullaniimaz (XGB'de Y ekseni X ekseni
kullaniimaz)

2) Hata
(1) ‘ax’ eksenine 2'den buyuk bir deger girilirse, Hata Bayragi (F110) setlenir.
(2) Eger belirtilen slotta 6zel modil yoksa, veya S'de belirtilen adres modulde yoksa, Hata Bayragi (F110)
setlenir. Bu 6zel modiiliin 6zelliklerinden dolayi olusan adres farkliliklarindan kaynaklanir.

2) Ornek Program

(1) M000QQ giris sinyali On olursa, 1. slottaki pozisyon moduliniin 'X' ekseninin 4 numarali stepin X ve Y
eksenlerini Dogrusal Interpolasyonla yuriutmesini saglar.

| Wooooo
| || [ LN 1 0 4 3 }—#

(2) M0O00OO giris sinyali On olursa, 3. slottaki pozisyon modilinun "Y' ekseninin DO0010 numaral stepin X, Y ve
Z eksenlerini Dogrusal Interpolasyonla yiritmesini saglar.




XGK XGB

CIN O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S8 Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - T e T e O e @ B B B
ax | O - o -/--0 - -0 - 0 0 O
CIN Mm 0 -0 - - -0 - -0 - 000 % O i i
n2 O - o -/-/-l0/- -0 - 0 0 O

CIN L || [ on [si]ax[ni [ne

[Bellek Ayar]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen numarasi WORD
n1 Dairesel interpolasyonu yuritecek step numarasi WORD
n2 Dairesel interpolasyonu yuritecek ordinat ekseni ayari WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata 'ax' deg@eri izin verilen araligi asarsa F110
1) CIN

(1) Pozisyon modiiliiniin Dairesel Interpolasyona baslamasini saglar.

(2) sl slotundaki pozisyon moduliniin 'ax' ekseninin n2 eksenine (yardimci olarak) n1 stepini Dairesel
Interpolasyonla yurattirmesini saglar.

(3) n2'ye Dairesel Interpolasyonu yaptiracak ekseni segmek igin, ilgili bit asagidaki gibi setlenmelidir;

\ 15~3 2 1 \ 0
Z axis
Kullaniimaz (XGB'de Y ekseni X ekseni
kullaniimaz)

2) Hata
(1) ‘ax’ eksenine 2'den bliylik bir deger girilirse, Hata Bayragi (F110) setlenir.
(2) Eger belirtilen slotta 6zel modil yoksa, veya S'de belirtilen adres modiilde yoksa, Hata Bayragi (F110)
setlenir. Bu 6zel modulin 6zelliklerinden dolayi olusan adres farkhliklarindan kaynaklanir.

3) Ornek Program

(1) M0000Q giris sinyali On olursa, 1. slottaki pozisyon modilinin 'X' ekseninin 4 numarali stepin X (main) ve Y
(slave) eksenlerini Dairesel Interpolasyonla yuritmesini saglar.

| Moo
| [P [ cN 10 4 2 }—#

(2) M0000OQ giris sinyali On olursa, 3. slottaki pozisyon modulinin 'Y' ekseninin D00010 numaral stepin Y
(main) ve Z (slave) eksenlerini Dairesel Interpolasyonla yuritmesini saglar.

| Wooooo
| | P [ CIN 3 1 D00010 4 }—{




XGK XGB

SST O o
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata = Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - - - 0 - 0 O
ax| O - 0 - - - 0 - -0 - 0 OO0
sST n1 (0] - 0 - - - 0 - -0 - 0O 0|0 4~7 0 } }
n2| O - 0 - - - 0 - -0 - 0 0|0
n3| O - 0 - - - 0 - -0 - O O O
n4d| O - 0 - - - 0 - -, 0 - 0 OO0

sst 4L | | | ssT | st Jax|nt [n2]ns]na —

[Bellek Ayar]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen numarasi WORD
n1 Simultane Baslatmay: yiritecek X ekseni step numarasi WORD
n2 Simultane Baglatmay: yiritecek Y ekseni step numarasi WORD
n3 Simultane Baslatmay: yiritecek Z ekseni step numarasi WORD
n4 Simultane Baglatmay: yiritecek eksen ayari WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata 'ax' degeri izin verilen arali§i asarsa F110
1) SST

(1) Pozisyon moduliniin Simultane Baglatmayi yapmasini saglar.

(2) sl slotundaki pozisyon moduluniin 'ax' ekseninin, eksenlerin simultane bir sekilde n1 (X), n2 (Y) ve n3 (Z)
(XGB'de kullaniimaz) steplerini Simultane Baglatmayla ¢alistirmasini saglar.

(3) Simultane Baslatmayi yaptiracak ekseni (n4) se¢mek icin, ilgili bit agsagidaki gibi setlenmelidir;

\ 15~3 2 1 \ 0
Z axis
Kullaniimaz (XGB'de Y ekseni X ekseni
kullaniimaz)

2) Hata
(1) ‘ax’ eksenine 2'den buyiik bir deger girilirse, Hata Bayragi (F110) setlenir.
(2) Eger belirtilen slotta 6zel modul yoksa, veya S'de belirtilen adres modulde yoksa, Hata Bayragdi (F110)
setlenir. Bu 6zel modulin ézelliklerinden dolayi olugan adres farkliliklarindan kaynaklanir.

3) Ornek Program

(1) M000O0O giris sinyali On olursa, 1. slottaki pozisyon modulinin 'X' ekseninin, eksenlerin simultane bir sekilde n1
(X), n2 (Y) ve n3 (Z) steplerini Simultane Baslatmayla g¢alistirmasini saglar.

| Wooooo
| | P [ssT 1 0 1 2 3 7 }—{

(2) M0000O giris sinyali On olursa, 3. slottaki pozisyon modulinin "Y' ekseninin, eksenlerin simultane bir sekilde
D00010 (X) ve n10 (Y) steplerini Simultane Baglatmayla ¢alistirmasini saglar.

| MO000O
| P | | SST 3 1 D00010 10 6 }—#




XGK XGB

VTP O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
viP ax O - 0 - - - 0 - -0 - 000 % © i i

vie Ry | | vte st ax

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modulinun takildidi slot numarasi WORD
ax Eksen numarasi WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata 'ax' degeri izin verilen arali§i asarsa F110
1) VTP

(1) Pozisyon moduliniin Hiz/Pozisyon kontrolleri arasinda gegis yapmasini saglar.
(2) sl'deki pozisyon modulinin 'ax’ ekseninin Hiz/Pozisyon kontrolleri arasinda gegis yapmasini saglar.

2) Hata
(1) ‘ax’ eksenine 2'den blyuk bir deger girilirse, Hata Bayragdi (F110) setlenir.
(2) Eger belirtilen slotta 6zel modul yoksa, veya S'de belirtilen adres modulde yoksa, Hata Bayragi (F110)
setlenir. Bu 6zel modiiliin 6zelliklerinden dolayi olusan adres farkliliklarindan kaynaklanir.

3) Ornek Program
(1) M000OO giris sinyali On olursa, 1. slottaki pozisyon modulinin 'X' ekseni Hiz/Pozisyon kontrolleri arasinda

gecis yapar.

MO0000
} PI I 0 }—{

(2) M0000O giris sinyali On olursa, 3. slottaki pozisyon modulinin D00010 ekseni Hiz/Pozisyon kontrolleri
arasinda gegis yapar.

MO000O
[P [VIP 3 000010 }—#




XGK XGB

PTV O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
PTV ax O - 0 - - - 0 - -0 - 000 % © i i

PTV ) I | | PTV sl | ax —{

[Bellek Ayar]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen numarasi WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata ‘ax' degeri izin verilen arali§i asarsa F110
1) PTV

(1) Pozisyon modulunin Pozisyon/Hiz kontrolleri arasinda gecis yapmasini saglar.
(2) sl'deki pozisyon modulliniin 'ax’' ekseninin Pozisyon/Hiz kontrolleri arasinda gegis yapmasini saglar.

2) Hata
(1) ‘ax’ eksenine 2'den blylk bir deger girilirse, Hata Bayragi (F110) setlenir.
(2) Eger belirtilen slotta 6zel modiil yoksa, veya S'de belirtilen adres modiilde yoksa, Hata Bayragdi (F110)
setlenir. Bu 6zel modiiliin 6zelliklerinden dolayi olusan adres farkliliklarindan kaynaklanir.

3) Ornek Program

(1) M00O0OQO giris sinyali On olursa, 1. slottaki pozisyon modulunin 'X' ekseni Pozisyon/Hiz kontrolleri arasinda gegis
yapar.

| M0000
| e [ PV 1 0 H

(2) M000O0O giris sinyali On olursa, 3. slottaki pozisyon modultinin D00010 ekseni Pozisyon/Hiz kontrolleri
arasinda gegis yapar.

| Wooooo
| [P | PV 3 D00010 H




XGK XGB
STP

O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
STP ax O - 0 - - - 0 - -0 - 000 % © i i

STP _f—|_| || { STP |s||ax|n1H

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Yavaslama Zamani (0~ 65535) WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110

1) STP
(1) Rampali durus islemini gergeklestirir.

(2) sl slot numarasinda takili olan pozisyon moduliinde tanimlanan ‘ax’ ekseninin rampali bir sekilde durmasini
saglar.

2) Hata

(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.

(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modulde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan modiiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) Eger MOO0OO On ise slot no. 1'de takili olan Pozisyon modulindeki X ekseni i¢in rampali durug iglemi
gerceklesir.

‘ MO0000

| [P [ stP 10 H

(2) Eger MO000O On ise slot no. 3'de takili olan Pozisyon modiiliindeki D0O0010 adresinde tanimlanan eksen igin
rampali durus islemi gerceklesir.

‘ MOO000

| [P [ STP 3 000010 H




XGK XGB

SKP O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
SKP ax O - 0 - - - 0 - -0 - 000 % © i i

SKP L | | | sk st [ ax

[Bellek Ayari ]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiilinin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD

[Bayrak Seti]
Flag Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araliyi gecerse F110
1) SKP

(1) Pozisyon modiiliiniin atlama fonksiyonu igin kullanilir.
(2) sl slot numarasinda takili olan pozisyon modiiliinde tanimlanan ‘ax’ ekseninin atlama fonksiyonunu
gerceklestirmesini saglar.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modulde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan modiiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Eger M0000O0 On ise slot no. 1'de takili olan Pozisyon modiiliindeki X ekseni igin atlama islemi gergeklesir.

| Wooooo
| [P BEEEE }—#

(2) Eger MO0000 On ise slot no. 3'de takili olan Pozisyon moduiliindeki DO0010 adresinde tanimlanan eksen igin
atlama iglemi gerceklesir.

| WoooDo
| [P [ skP 3 D00010 |—




XGK XGB

SSP O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - - - 0 - - - -
ax| O - 0 - - - 0 - -0 - O O O
SSP n1 (0] - 0 - - - 0 - - 0 - 0 O 0 41 0] - -
n2| O - 0 - - - 0 - -0 - 0 0|0
n3| O - 0 - - - 0 - -0 - O 0|0

SSP —rl—I Ii I SSP |s||ax|n1|n2|n8H

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1i Pozisyon Senkronizasyonu igin gerekli olan Ana Eksen Pozisyon Degeri DWORD
n2 Pozisyon senkronizasyonu bagladiginda galistirilacak eklsen adim adedi WORD
N3 Pozisyon senkronizasyonu i¢in Ana Eksen secimi WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax’ degeri izin verilen araligi gecerse F110
1) SSP

(1) Pozisyon modulunin senkronizasyon fonksiyonu icin kullanihr.

(2) It is used to instruction the positioning module’s specified axis ‘ax’ installed on sl (positioning module’s slot
number) to execute synchoronizing the position to operate n2 step of the axis ‘ax’ when the main axis of n3 is
to with n1.

(3) n3 icin kullanilabilecek degderler asagidaki gibidir,

Ayarlanabilen Axis
Degerler XGK XGB
0 X ekseni X ekseni
1 Y ekseni Y ekseni
2 Z ekseni Desteklenmiyor
3 Encoder

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Gunki bu adreslemeler kullanilan modulin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program
(1) Eger M000O0O giris sinyali On ise, it instructions the positioning module’s axis ‘X’ installed on the slot
number 1 to execute synchronizing the position to operate n3 step of the axis X when the main axis
of Y is to synchronize the position with 1000.

| Wooooo
| [P iSSP101000S1H




XGK XGB

SSS O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata = Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - - -0 - - - -
ax| O - 0 - - - 0 - -0 - 0 OO0
SSS n1 (0] - 0 - - - 0 - - 0 - O O|0 47 (0] - -
n2| O - 0 - - - 0 - -0 - 0 0|0
n3| O - 0 - - - 0 - -0 - O O O

sss 4L | N sss | st [ax [ni[n2]ns

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD

XGK: Hiz Senkronizasyonunun Ana eksen orani; XGB: Hiz Senkronizasyon orani

n1 (0 ~ 100.00%) WORD
n2 XGK: Hiz Senkronizasyonunun slave ekseni; XGB: Gecikme zamani (1 ~ 10ms) WORD
n3 Hiz Senkronizasyonu Ana eksen segimi WORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araligi gegerse F110
1) SSS

(1) It is used to instruction the positioning module to synchronize the speed.

(2) It is used to instruction the positioning module’s specified axis ‘ax’ installed on sl (positioning module’s slot
number) to execute synchronizing the speed to operate the main axis of n3 with main axis ratio of n1 and slave
axis ratio of n2.

(3) n3 icin kullanilabilecek degerler agagidaki gibidir,

Ayarlanabilen Eksen
Degerler XGK \ XGB
0 X ekseni X ekseni
1 Y ekseni Y ekseni
2 Z ekseni High-speed counter ChO
3 Encoder High-speed counter Ch1
4 Desteklenmivor High-speed counter Ch2
5 Y High-speed counter Ch3

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan modiiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) EGer MO000O On ise slot no. 1'de takili olan Pozisyon modiiliindeki Y Ana ekseni ile X Slave ekseni arasinda
4:3 oraninda Hiz Senkronizasyonu fonksiyonu gergeklestiriimis olur.

| Mooom
| [P [ sss 1 0 4 3 }—#




XGK XGB

POR O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata = Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl 0] - 0 - - - 0 - -0 - 0 OO0
POR ax| O - 0 - - - 0 - - 0 - O O O0]4~7 (0] - -
n1 (0] - 0 - - - 0 - -0 - 0O 0|0

POR _ﬂ_l | | I POR |s||ax|n1H

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Degistirilecek hedef pozisyon DWORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) POR

(1) Pozisyon modiiliiniin pozisyon degistirme fonksiyonu icin kullanilir.
(2) sl slot numarasinda takili olan pozisyon modiiliinde tanimlanan ‘ax’ ekseninin hareket esnasinda hedef
pozisyonunu n1 olarak degistirir.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modl yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan moduilin tipine gore farkhilklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) Eger MOO00O On ise slot no. 1'de takili olan Pozisyon modiliindeki X ekseninin hedef pozisyonu 20000 olarak
degistirilmis olur.

| Wooooo
| [P [ PR 1 0 20000 }—{

(2) Eger MOO00O On ise slot no. 3'de takili olan Pozisyon moduliindeki DO0010 adresinde tanimlanan eksenin hedef
pozisyonu D00020 adresinde tanimlanan pozisyon olarak degistirilmis olur.

| MO000O
1P| [ POR 3 D00010  D00020 }—#




XGK XGB

SOR O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata = Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl 0] - 0 - - - 0 - -0 - 0 OO0
SOR ax| O - 0 - - - 0 - - 0 - O O O0]4~7 (0] - -
n1 (0] - 0 - - - 0 - -0 - 0O 0|0

SOR A I | | I SOR |s||ax|n1H

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Degistirilecek hedef hiz DWORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araligi gegerse F110
1) SOR

(1) Pozisyon moduliniin hizi degistirmesini saglar.
(2) sl slot numarasinda takili olan pozisyon moduliinde tanimlanan ‘ax’ ekseninin hareket esnasinda hizini n1
olarak degistirir.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modulde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan moduliin tipine gore farkliliklar gosterebilir.

3) Ornek Program
(1) MO0O0O0O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon modulinin 'X' ekseninin hedef hizi 5000 yapmasini saglar.
‘ MO00000
| I } SOR 1 0 5000 H

(2) M0000O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon modulinin DO0010 ekseninin hedef hizi D00020
yapmasini saglar.

| M00000
| P [ SOR 3 D00010 D00020 H




XGK XGB

PSO O S
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - - - - -] - - - -0 - - - -
ax | O - o0 -}/-/-0 - -0 - 0 0O O
PP 1 0o - 0---0--0+-000%20 ) )
n2| O - o, -}/-/-0 - -0 - 0 O O
PSO Ry | [ pso [si[ax[ni[ne
[Bellek Ayar]
Operand Tanim Veri tipi
sl Pozisyon modiiliniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Degistirilecek hedef pozisyon DWORD
n2 Degistirilecek hedef hiz DWORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) PSO

(1) Pozisyon modulunun belirli bir pozisyonda hizi degistirmesini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon modiiliiniin 'X' ekseninin ¢alisma esnasinda n1 pozisyonuna geldigi zaman hedef hizi
n2 yapmasini saglar.

(2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Gunkl bu adreslemeler kullanilan modulin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

2) Ornek Program

(1) M000O0O giris sinyali On olursa, 1. slottaki pozisyon modulinin 'X' ekseni, 5000 pozisyonuna ulasildigi zaman
hiz1 2000 yapar.

| MO000O
| 1P| | PSO 1 0 5000 2000 }—#

(2) M0000O giris sinyali On olursa, 3. slottaki pozisyon moduliinin D00010 ekseni, DO0020 pozisyonuna
ulasildigr zaman hizi DO0030 yapar.

| MO0000
| P | | PSO 3 D000  DO0020  DOO030 }—#




XGK XGB

NMV O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S8 Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - T e T e O e @ B B B
NMV' &« o - - 0 - -0 - -0 - 000 %" © i i

NMV L || | awv [ si [ ax

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araligi gecerse F110
1) NMV

(1) Pozisyon modiiliiniin bir sonraki adima gegmesini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon moduliinin 'X' ekseninin bir sonraki adima gegmesini saglar. Eger 'ax' ekseni n.
stepteyse komut geldigi anda n+1. stepe gecgerek bu stepteki hiz ve pozisyona gore hareket eder.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Gunku bu adreslemeler kullanilan moduiliin tipine gore farkhiliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) M0000O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon moduliniin 'X' ekseninin bir sonraki adima gegmesini
saglar.

| VoooDo
| | Pl w10 }—%

(2) MO0O000Q giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon moduliiniin DO0010 ekseninin bir sonraki adima
gecmesini saglar.

| Hooooo
| [P [ W 3 000010 |—




XGK XGB

INCH O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata = Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl 0] - 0 - - - 0 - -0 - 0 OO0
INCH ax| O - 0 - - - 0 - - 0 - O O O0]4~7 (0] - -
n1 (0] - 0 - - - 0 - -0 - 0O 0|0

INCH _f—l_l | | I INCH |s||ax|n1H

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Hedef Pozisyon DWORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) INCH

(1) Pozisyon moduliiniin yavasca hareket etmesini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon modiliiniin 'ax’ ekseninin n1 kadar yavasca hareket etmesini saglar.

(2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Clinkli bu adreslemeler kullanilan modiiliin tipine gére farkliliklar gosterebilir.

2) Ornek Program

(1) EGer M0000QO giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon moduliiniin 'X' ekseninin yavasga 100 ilerlemesini
saglar.

| Hooo0o
| P | w1 0 }—+7k

(2) EGer M0000O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon modiiliinin DO0010 ekseninin yavasca 10 geri
gitmesini saglar.

| Hooo0o
| P | wW 3 D00010 }—+7k




XGK XGB

RTP O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata @ Sifir  Artik
PMK | F L‘T‘C‘S‘Z‘D.x R.x‘st U N D‘R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
RTP ax O - O ‘- - - .0 - - O ‘- o oo ¥ 0O ‘ i ‘ i

RTP —j_l—-% | | | mre st ] ax

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araligi gecerse F110
1) RTP

(1) Itis used to instruction the positioning module to return to position previous to manual operation.
(2) It is used to instruction the positioning module’s specified axis ‘ax’ installed on sl(positioning module’s slot
number) to return to position previous to manual operation.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Gunkl bu adreslemeler kullanilan moduilin tipine gore farkhliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) EGer M0O0O0O0O giris sinyali On olursa, it instructions the positioning module’s axis ‘X’ installed on the slot number
1 to return to position previous to manual operation.

| M00000
| || [ RIP 1 0 }—{

(2) EGer M0000O giris sinyali On olursa, it instructions the positioning module’s axis specified in D0O0010 installed
on the slot number 3 to return to position previous to manual operation.

| Moo
| [P [ RIP 3 D00010 }—#




XGK XGB

SNS O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - - -0 - - - -
SNS ax| O - 0 - - - 0 - - 0 - O O O0]4~7 (0] - -
n1 (0] - 0 - - - 0 - -0 - 0O 0|0

SNS | | | sns [ st ax [n1 ]

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1i Setting step number of next operation WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) SNS

(1) Itis used to instruction the positioning module to change operation step to the next step.
(2) It is used to instruction the positioning module’s specified axis ‘ax’ installed on sl(positioning module’s slot
number) to change operation step to the next step n1.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan moduliin tipine gore farkliliklar gosterebilir.

3) Ornek Program

(1) Eger M0O0O0O0O giris sinyali On olursa, it instructions the positioning module’s axis X’ installed on the slot number
1 to change operation step to the next step number 10.

| Wooooo
| [P iSNS101OH

(2) Eger M0000O giris sinyali On olursa, it instructions the positioning module’s axis specified in D00010 installed
on the slot number 3 to change operation step to the next step value specified in D00020.

| M00000
| P [ 'SNS 3 D00010 D00020 }—{




XGK XGB

SRS O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - - -0 - - - -
SRS ax| O - 0 - - - 0 - - 0 - O O O0]4~7 (0] - -
n1 (0] - 0 - - - 0 - -0 - 0O 0|0

SRS 1| | | sms [ st [ax [t ]

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1i Setting step of repeated operation WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) SRS

(1) Itis used to instruction the positioning module to change repeated operation step.
(2) It is used to instruction the positioning module’s specified axis ‘ax’ installed on sl(positioning module’s slot
number) to change repeated operation step to n1.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den bliylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modulde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunku bu adreslemeler kullanilan modulin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) Eger MO0O0O0O giris sinyali On olursa, it instructions the positioning module’s axis X’ installed on the slot number
1 to change repeated operation step to step number 10.

| Wooooo
| [P ['SNS 1 0 10 }—{

(2) Eger MO00O0O giris sinyali On olursa, it instructions the positioning module’s axis specified in DO0010 installed
on the slot number 3 to change repeated operation step to the value specified in D00020.

| Wooooo
| [P [ SN\ 3 D00010  D00020 }—{




XGK XGB

MOF O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMKIF | L|T|C|S]|2ZDxRx"y (F110) (F111) (F112)
sl - -l - - -] --1-]-]1O0l-]-1-]-
MOF ax O - 0 - - - 0 - - 00000 ¥ © i i

MOF L || | mor st ]ax

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araligi gecerse F110
1) MOF

(1) Pozisyon modulinin M kodunu Off yapmasini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon modiiliiniin 'ax' ekseni, silinebilmesi igin M kodunu Off yapar.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den biylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Gunkl bu adreslemeler kullanilan modulin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) EGer MO00O0O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon moddliniin 'X' ekseni silinebilmesi icin M kodunu Off
yapar.

| Moo
| [P [ MoF 1 0 }—#

(2) Eger M000O0O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon modiiltinin D00010 ekseni silinebilmesi icin M
kodunu Off yapar.

| Hooooo
| [P [ MOF 3 000010 }—%




XGK XGB

PRS O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl 0] - 0o -,- - 0}- -0 - 0O O O
PRS ax O - 0 - - -0 -/- 0 - 0 O O 47 (0] - -
nt O - 0o -,- -, 0}- -0 - 0 O O

PRS § I | | I PRS |s||ax|n1H

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Gecerli pozisyonun degistirilecegi deger DWORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) PRS

(1) Pozisyon moduiliinlin gegerli pozisyonun degerini degistirmesini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon moduliiniin 'ax’ ekseninin gegerli pozisyon degerini n1 yapar.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Clinkii bu adreslemeler kullanilan modiliin tipine gore farkliliklar gosterebilir.

3) Ornek Program

(1) EGer M000O0O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon moddliniin 'X' ekseninin gegerli pozisyon degerini
-100 yapar.

| WoooDo
| [P [ PRS 1 0 -100 }—#

(2) Eger MO000O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon modulinin DO0010 ekseninin gegerli pozisyon
degerini D00020 yapar.

| MO0000
1P| | PRS 3 D000T0  D0O020 }—#




XGK XGB
ZOE O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata @ Sifir  Artik
PMK F L‘T‘C‘S‘Z‘D.x R.x st D‘R (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - - -0 - -
ZOE ax O - O ‘- - - .0 - - O ‘ o o 47 O ‘ i ‘ i
ZOE 4L I | | zoe s ]ax

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araligi gecerse F110

1) ZOE
(1) It is used to instruction the positioning module to allow zone output.

(2) It is used to instruction the positioning module’s specified axis ‘ax’ installed on sl(positioning module’s slot
number) to allow zone output.

2) Hata

(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.

(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan moduilin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) Eger M0O00O0O giris sinyali On olursa, it instructions the positioning module’s axis ‘X’ installed on the slot number

1 to allow zone output.
| Z20e 1 0 }—{

(2) Eger MO000O giris sinyali On olursa, it instructions the positioning module’s axis specified in D0O0010 installed
on the slot number 3 to allow zone output.
{20 3 D00010 }—{

| Hooaoo
| P

| Mooooo
| P




XGK XGB
Z0D O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMKL F L T C| S ‘ V4 ‘D.x R.x st U N D ‘ R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
ZODaxo-o---o--o-ooo47O"'
Z0D J_l_% || | zoo [ si]ax
[Bellek Ayari]
Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araligi gecerse F110
1) ZOD

(1) It is used to instruction the positioning module to prohibit zone output.
(2) It is used to instruction the positioning module’s specified axis ‘ax’ installed on sl(positioning module’s slot

number) to prohibit zone output.

2) Hata

(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den bliylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan moduilin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) EGer MO0O0O0O giris sinyali On olursa, it instructions the positioning module’s axis X’ installed on the slot number

1 to prohibit zone output

‘ MO0000

| P |

iZOD1OH

(2) Eger M0000O giris sinyali On olursa, it instructions the positioning module’s axis specified in D00010 installed

on the slot number 3 to prohibit zone output.

‘ MOO000

| P |

Z0D 3 D00010 H



XGK XGB

EPRS O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata = Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl 0] - 0 - - - 0 - -0 - 0 OO0
EPRS ax| O - 0 - - - 0 - - 0 - O O O0]4~7 (0] -
n1 (0] - 0 - - - 0 - -0 - 0O 0|0

ERPS § I | | I ERPS | sl | ax | nt H

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Setting encoder value to change DWORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) EPRS

(1) Pozisyon modiiliiniin gecgerli Enkoder Degerini degistirmesini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon modiiliiniin 'ax' ekseninin gegerli Enkoder Degerini n1 yapar.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Clinkii bu adreslemeler kullanilan modiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program
(1) EgGer M0O00O0O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon modiiliiniin 'X' ekseni gegerli Enkoder Degerini -100

yapar.

‘ MO0000

| [P [EPRS 1 0 -100

(2) Eger M000O0O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon moduliniin DO0010 ekseni gecerli Enkoder Degerini
D00020 yapar.

‘ MO0000

| | P | EPRS 3 DO0010  DO0020 H




XGK XGB

TEA O X
Uygulanabilir Bellek Bolgesi Bayrak
Komut Con Step Hata | Sifir | Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - -] -0 - - - -
ax | O - 0-/--0 - -0 - 0 0 O
TEA nt| O - 0o -/- -0 - - 0 - O O O 4~7 0 } }
n2 O - 0o -}/--0 - -0 - 0 0 O
n3 O - 0-/--0- -0 - 0 O O
nd| O - 0, -/-/-10--10 - 0 O O

ea 4L } | | TEA | sl |ax|nt|n2|n3|n4 ———4

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Ogretilecek verinin (hedef pozisyon veya hiz) degeri DWORD
n2 Ogretilecek step numarasi WORD
n3 Ogretme ydntemi segme (0: RAM égretme veya 1: ROM 6gretme) WORD
n4 Ogretilecek verinin gesidini segme (0: Pozisyon égretme veya 1: Hiz d3retme) WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) TEA

(1) Pozisyon modiiliiniin 6gretme yapmasini saglar.

(2) sl slotundaki pozisyon moduliiniin 'ax' ekseni n2 stepine n4'e gére n1 hedef pozisyon veya hedef hizi
degerini girer.

(3) n3 degerine gére RAM veya ROM 6gretme yapilabilir.
n3 icin segilebilecek degerler asagidaki gibidir;

\ Set Degeri ~ Ogretme Yéntemi
0 RAM Ogretme
1 ROM Ogretme

(4) n4 icin secilebilecek degerler asagidaki gibidir;

\ Set Degeri  Ogretilecek Veri
0 Pozisyon Ogretme
1 Hiz Ogretme

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan modiiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) EGer M0000O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon moduliniin 'X' ekseninin 10.stepindeki hiz degeri
ROM Ogretmeyle 3000 olur.

| Hooooo
| [P [ TEA 1 0 3000 10 1 0 }—#




XGK XGB

TEAA O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata = Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - - -0 - - - -
ax| O - 0 - - - 0 - -0 - 0 OO0
TEAA n1 (0] - 0 - - - 0 - -0 - 0O 0|0 4~7 0 } }
n2| O - 0 - - - 0 - -0 - 0 0|0
n3| O - 0 - - - 0 - -0 - O O O
n4d| O - 0 - - - 0 - -, 0 - 0 OO0

resn 4 L | | | ean | st [ax [nt [n2]ns ] na —

[Bellek Ayar]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon moddulinun takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Ogretilecek baglangig step numarasi WORD
n2 (:?gretme yontemi secme (0: RAM dgretme veya 1: ROM 6gretme) WORD
n3 Ogretilecek verinin gesidini segme (0: Pozisyon 6gretme veya 1: Hiz 6gretme) WORD
n4 Ogretme adeti WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) TEAA

(1) Pozisyon modulunin dizi 6gretimi yapmasini saglar.

(2) sl slotundaki pozisyon modulinin 'ax' ekseni n2 yontemine gére n1'den itibaren n4 adet stepe hedef
pozisyon veya hedef hizi 6gretme veri bolgesindeki deder ile degistirir. n3'teki degere gére de RAM veya ROM
O0gretme yapilabilir.

n2 i¢in segilebilecek degerler asagidaki gibidir;

\ Set Degeri ~ Ogretme Yéntemi
0 RAM Ogretme
1 ROM Ogretme

n3 icin segilebilecek degerler asagidaki gibidir;

\ Set Degeri ~ Ogretilecek Veri
0 Pozisyon Ogretme
1 Hiz Ogretme

(3) Bu komut kullaniimadan 6nce, dgretilecek veri dederinin yeri ilave baska bir pozisyon moduliiniin belleginde
belirlenmelidir.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den bulylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modiil yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Ciinkil bu adreslemeler kullanilan moduliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) Eger M000OO giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon modulinin 'X' ekseninin 10.stepten itibaren 5
stepinin hiz degeri RAM Ogretme yOntemiyle degistirilir.

| Moooto
‘IPI iTEAA1010015H




XGK XGB

EMG o o
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z DxRx7y (F110) (F111) (F112)
sl - T e T e O e @ B B B
EMG '« 0 - 0 - - - 0 - -0 - 000 % © i i

EMG L || | v s [ ax

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araligi gecerse F110
1) EMG

(1) Pozisyon modulinin Acil Stop yapmasini sadlar.
(2) sl slotundaki pozisyon modiiliiniin 'ax’ ekseninin Acil Stop yapmasini saglar.
2) Hata
1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den biiyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
2) Eger tanimlanan slotta 6zel modiil yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan moduliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

)
(
(

3) Ornek Program
(1) EGer M0000O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon modultniin 'X' ekseni Acil Stop yapar.

| Wooooo
| [P [ M6 1 0 }—{

(2) Eger M0000O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon moduliiniin D00010 ekseni Acil Stop yapar.

| Mooooo
| [P [ EMG 3 D00010 }—{




XGK XGB

CLR O O
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata = Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl 0] - 0 - - - 0 - -0 - 0 OO0
CLR ax| O - 0 - - - 0 - - 0 - O O O0]4~7 (0] - -
n1 (0] - 0 - - - 0 - -0 - 0O 0|0

CLR L N | cir [si[ax [t ]

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1i Setting prohibited output to clear WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) CLR

(1) Pozisyon moduliinin Uretilen hatayi resetlemesini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon moduliiniin 'ax’ ekseninin silmek igin tretilen hatayi resetlemesini saglar. Ayrica n1
secimine goére engellenen ¢ikis durumu silinebilir.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunku bu adreslemeler kullanilan modiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) Eger M0O00O0O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon modulinin 'X' ekseni silmek igin Uretilen hatayi
resetler ve engellenen ¢ikis durumunu siler.

| Wooooo
| [P [OR 1 0 }—{

(2) Eger M0O00O0O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon moduliniin DO0010 ekseni silmek icin Uretilen hatayi
resetler.

M0000O
| [P [FCLR 3 000010 0 }—{




XGK XGB
ECLR O X
Uygulanabilir Bellek Bolgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - -] -]0- - -
ECLR .0 - - - 0 - -0 - 0 o0 o0 4~7 0] - -
ECLR 4L || | | | o st | ax
[Bellek Ayari]
Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araligi gecerse F110
1) ECLR
(1) Pozisyon moduliunin hata gegmisini silmesini saglar.

(2) sl slotundaki pozisyon moduliiniin 'ax’ ekseninin hata gegmisini silmesini saglar.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modulde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Gunkl bu adreslemeler kullanilan moduiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program
(1) EGer M000O0O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon modulinin 'X' ekseninin hata gegmisini silmesini
saglar.
‘ MO0000
| [P [ EOR 1 0 H

(2) Eger M000O0O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon moddlinin D00010 ekseninin hata gegmisgini
silmesini saglar.

MO0000

[o | |
1P |

ECLR 3  DO00010 H




XGK XGB

PST O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata = Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - - -0 - - - -
PST ax| O - 0 - - - 0 - - 0 - O O O0]4~7 (0] - -
n1 (0] - 0 - - - 0 - -0 - 0O 0|0

PST ) || || I PST |s||ax|n1H

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1i Nokta Calisma Veri Adedi WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) PST

(1) Pozisyon moduliiniin Noktasal Calisma yapmasini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon modiiliiniin 'ax' ekseni Noktasal Calisma Veri alaninda kayith olan step degerine gére
Noktasal Calisma yapar.

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modl yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Ciinkil bu adreslemeler kullanilan moduliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) EGer M0000O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon modiiliiniin 'X' ekseni Noktasal Calisma Veri alaninda
kayitl olan 5 veriye gére Noktasal Calisma yapar.

| M00000
| [P [ pST 1 0 5 }—%




XGK XGB

O X
TBP
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata | Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
ax O - - 0/- - 0}]- -0 - 0 0 O
TBP M 0 - -0 - -0 - -0 -000% © i i
n2 O - - 0/- -0|- -0 - 0 0 O

B8P _+_|_|| | | I T8BP |s||ax|n1|n2H

[Bellek Ayar]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Ogretilecek Verinin Dederi (temel parametrelerde degisecek olan verinin yeni degeri) DWORD
n2 Temel parametrelerdeki degisecek olan veri WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araligi gecerse F110
1) TBP

(1) Pozisyon modiiliiniin temel parametre dgretimi yapmasini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon modiiliiniin 'ax' ekseninin n2 parametresine n1 degderini atamasini saglar.

Set Degeri Parametre |
1 Speed Limit

Bias Speed

Adjusting Time 1

Adjusting Time 2

Adjusting Time 3

Adjusting Time 4

Pulses per rotation

Distance per rotation

Pulse output mode 0:CW/CCW 1:Pulse/Dir 2:Phase A/B

Unit O:pulse 1:mm 2:inch 3:degree

Unit multiple 0:x1 1:x10 2:x100 3:x1000

230 ~N®oAWN

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modiil yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan moduiliin tipine gére farkhliklar gésterebilir.

3) Ornek Program
(1) Eger M0O0O0QO giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon modiliiniin 'X' ekseni temel parametrelerden hiz
limitini 200000 yapar.

| Wooooo
| [P [ TBP 1 0 200000 H

(2) Eger MO000O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon moduliinin D00010 ekseni temel parametrelerden
bias hizini D00020 yapar.
‘ MOO000

| e | | TBP 3 D00010  D0O0020 2 H




XGK XGB
TEP O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st N D R (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - - -0 - - -
ax | O - - 06 - - 0 - - 0 O O O
TEP nn o - - 0 - - 0 - -0 o oo ¥ 0© ) )
n2| O - - 0 - - 0 - - 0 O O O
TEP L | ter sl [ax [ ni [ ne
[Bellek Ayar]
Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 dOggr::trlil)ecek Verinin Degeri (gelismis parametrelerde degisecek olan verinin yeni DWORD
n2 Gelismis parametrelerdeki degisecek olan veri WORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110

1) TEP

(1) Pozisyon moduliiniin gelismis parametre 6dretimi yapmasini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon modiiliiniin 'ax’ ekseninin n2 parametresine n1 degerini atamasini saglar.

‘ Set
Degeri Parametre
1 Maximum of S/W
2 Minimum of S/W
3 Backlash Compensation
4 Output Time of Positioning Complete
5 S-Curve Rate
6 Select External Instruction 0:Start 1:JOG 2:Skip
7 Pulse Output Direction O:Forward 1:Reverse
8 Adjusting Pattern 0:Trapezoid 1:S-Curve
9 M Code Mode 0:None 1:With 2:After
10 Display Position during Uniform Operation 0:not displayed 1:displayed
11 Detect Maximum/Minimum during Uniform 0:not detected 1:detected
Operation
12 External Speed/Position Control Switching | 0:prohibited 1:allowed
Allowed
13 External Instruction Allowed 0:prohibited 1:allowed
14 External Stop Allowed 0:prohibited 1:allowed
15 Simultaneous External Start Allowed 0:prohibited 1:allowed
0: Dwell Time 1: In-Position Sign
16 Condition of Positioning Complete 2: Dwell Time AND In-Position Sign

2) Hata

3: Dwell Time OR In-Position Sign

(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Clnkl bu adreslemeler kullanilan modulun tipine gére farkliliklar gésterebilir.



3) Ornek Program
(1) EGer MO00O0O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon moduiliiniin 'X' ekseni gelismis parametrelerden
Backlash Kompanzasyonunu 100 yapar.

| MoooDo
| [P [ TeP 1 0 100 3 }—{

(2) EGer M0000O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon moddlinin DO0010 ekseni gelismis parametrelerden
Harici Stop Izinini D0O0020 yapar.

| MO0000
| P [ TEP 3 D00010 000020 14 }—{




XGK XGB

THP O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - -] -0 - - - -
ax | O - - 60/--0 - -0 - 0 0O O
™ 44 o - -0--0--0-000% 0 ) )
n2| O - - 0/-/-10- -0 - 0 0O O
THP _f|_|| | | { THP |s||ax|n1|n2H
[Bellek Ayar]
Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Ogr'etllevcelf Verinin Degeri (orijine ddbnme parametrelerinde degisecek olan verinin DWORD
yeni degeri)
n2 Orijine ddnme parametrelerindeki degisecek olan veri WORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) THP

(1) Pozisyon moduliiniin orijine dénme parametre 6gretimi yapmasini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon moduliiniin 'ax’ ekseninin n2 parametresine n1 degerini atamasini saglar.

Set
Degeri | Parametre
1 Address of Origin Point
2 Return to Origin Point, High Speed
3 Return to Origin Point, Low Speed
4 Return to Origin Point, Adjusting Time
5 Return to Origin Point, Dwell Time
6 Compensation of Origin Point
7 Return to Origin Point, Restart Time
0: DOG/Origin Point(OFF) 1: DOG/Origin Point(ON)
. - . 2: Maximum& Minimum/Origin Point 3: DOG
8 Returning Method to Origin Point 4: Return to Origin Point at High Speed
5: Maximum & Minimum
9 Returning Direction to Origin Point 0: Forward 1: Reverse
2) Hata

(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunku bu adreslemeler kullanilan moduilin tipine gore farkliliklar gésterebilir.



3) Ornek Program
(1) Eger M0O00O0O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon moduliinin 'X' ekseni orijine dénme
parametrelerinden Restart Time degerini 100ms yapar.

| Wooooo
| [P [ TP 1 0 100 7 }—{

(2) Eger M0000O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon moduiliiniin DO0010 ekseni orijine dénme
parametrelerinden Orijin Adresini D00020 yapar.

| MO000O
| P | | THP 3 D00010  D00020 }—%




XGK XGB

TMP O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata @ Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
ax O - - 0/- - 0}]- -0 - 0 0 O
™P M 0O - - 0 - -0 - -0 - 000 % O i i
n2 O - - 0/- -0|- -0 - 0 0 O

™P L || [ tve [si[ax[ni [ne

[Bellek Ayar]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 dOggr:trlil)ecek Verinin Degeri (manuel parametrelerde degisecek olan verinin yeni DWORD
n2 Manuel parametrelerdeki degisecek olan veri WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) TMP

(1) Pozisyon modiiliiniin orijine dénme parametre 6gretimi yapmasini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon moduliiniin 'ax’ ekseninin n2 parametresine n1 degerini atamasini saglar.
(3) n2 degerleri asagidaki gibi olabilir;

.~ SetDegeri Parametre
1 Jog High Speed
2 Jog Low Speed
3 Jog Adjusting Time
4 Inching Speed

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deder 2'den bulylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modulde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cuinkl bu adreslemeler kullanilan modiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) EGer M000O0O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon moddlinin 'X' ekseni manuel parametrelerden Jog
High Speed degerini 5000 yapar.

| Wooooo
| [P [P 1 0 500 i }—{

(1) Eger M000O0O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon moduliniin D0O0010 ekseni manuel parametrelerden
Jog Adjusting Time degerini D00020 yapar.

| M000O
| P | [ TP 3 D00010  D00020 3 }—#




XGK XGB

TSP O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
TSP ax O - 0 - - -0 -/- 0 - 0 O O 47 (0] - -
nt O - 0o -,- -, 0}- -0 - 0 0O O

TSP _ﬂ_l II I TSP |s||ax|n1H

[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 nget[lecek Verinin Degeri (giris sinyali parametrelerinde degisecek olan verinin yeni WORD

degeri)
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' deg@eri izin verilen aralig1 gecerse F110
1) TSP

(1) Pozisyon moduliinin giris sinyali parametre 6gretimi yapmasini saglar.

(2) sl slotundaki pozisyon moduiliiniin 'ax’ ekseninin n1 parametresini degistirir.

(3) n1 degerinin her biti bir giris sinyalini gosterir. Bit degeri 0 ise, sinyal A kontak noktasi olarak tanimlanacak, 1
ise, sinyal B kontak noktasi olarak tanimlanacak.

\ Bit Giris Sinyali Bit Giris Sinyali
0 Maximum Signal 6 Instruction Signal
1 Minimum Signal 7 Auxiliary Instruction Signal
2 Near Origin Point Signal 8 Speed/Position Control Switching Signal
3 Origin Point Signal 9 In-Position Signal
4 Emergent Stop Signal 10 External Simultaneous Start Signal
5 Decelerated Stop Signal 11~15 Unused

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den blylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modulde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Clinki bu adreslemeler kullanilan modiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) EGer M0O00O0O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon moduilinin 'X' ekseni girig sinyali
parametrelerinden Acil Stop Sinyalini B kontak noktasi yapar.

| Wooo0o
| [P [ TSP 1 0 hoo10 }—#

(2) Eger M0O000O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon modiiliiniin DO0010 ekseni giris sinyali
parametrelerinden DO0020 parametresini degistirir.

| Vooo0o
| [P [ TSP 3 D00010  DOOO20 }—{




XGK XGB
TCP O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - -] -0 - - - -
ax | O - 0 -/--0 - -0 - 0 0 O
™ 44 o - 0- - -0--0-000% 0 ) )
n2| O - o0o,-/-/-10 - -10 - 0 O O
Tep L [ 7or s Lax [ ot [z
[Bellek Ayari]
Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliinun takildidi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1 Ogretilecek Verinin Degeri (ortak parametrelerde degisecek olan verinin yeni degeri) DWORD
n2 Ortak parametrelerdeki degisecek olan veri WORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' deg@eri izin verilen araligi gegerse F110
1) TCP

(1) Pozisyon moduiliintin ortak parametre 6gretimi yapmasini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon moduliiniin 'ax' ekseninin n2 parametresine n1 degerini atamasini saglar.

(3) n2 degeri asagidakiler gibi olabilir;

S?t . Parametre
Degeri

1 Pulse Output Level 0:Low Active 1:High Active

2 Circular Interpolation Type 0:Middle point 1:Central point
0:CW/CCW(1-Phase 1-multiplier)
1:CW/CCW(1-Phase 2-multiplier)
2:Pulse/Dir(1-Phase 1-multiplier)

3 Encoder Pulse Input Mode 3:Pulse/Dir(1-Phase 2-multiplier)
4:PhaseA/B(2-Phase 1-multiplier)
5:PhaseA/B(2-Phase 2-multiplier)
6:PhaseA/B(2-Phase 4-multiplier)

4 Encoder’s Auto Reloaded Value

5 Zone Output Mode 0:Individual Output
1:Total Output

6 Zone1 Axis Setting

7 Zone2 Axis Setting 0:X axis 1:Y axis 2:Z axis 3:Encoder

8 Zone3 Axis Setting

9 Zone1 On Area

10 Zone1 Off Area

11 Zone2 On Area

12 Zone2 Off Area

13 Zone3 On Area

14 Zone3 Off Area



2) Hata
1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den biiyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
2) Eger tanimlanan slotta 6zel modiil yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi

(F110) Set olur. Gunkl bu adreslemeler kullanilan moduiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

)
(
(

3) Ornek Program
(1) EGer MO00O0O giris sinyali On olursa, 1.slottaki pozisyon moduliniin 'X' ekseni ortak parametrelerden Pulse
Output Level parametresini High Active yapar.

| MO0000
| | Pl 7P 1 0 1 1 }—{

(2) Eger M0O000O giris sinyali On olursa, 3.slottaki pozisyon moduliniin DO0010 ekseni ortak parametrelerden
Encoder Pulse Input Mode parametresini DO0020 yapar.

| Wooooo
| [P [ TCP 3 000010  D00020 3 }—{




XGK XGB
WRT O O
Uygulanabilir Bellek Bolgesi Bayrak
Komut Con Step Hata @ Sifir  Artik
PMK F L T‘C‘S‘Z ‘D.x R.X‘St U N D‘R (F110) (F111) (F112)
sl - - - -/ -/}~ -0 - 0 O O
WRT ax O - 0o -/- - 0 -/-/]0 - 0O O|0O 47 (0] - -
nt O - 0 -,--0]- -0 - 0 0 O
WRT _f_|_| | | WRT |s||ax|m}—~
[Bellek Ayar]
Operand ‘ Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
n1i Axis to save parameter in WORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen araligi gegerse F110
1) WRT

(1) Itis used to the instruction moduel to save parameter.
(2) It is used to instruction the positioning module’s specified axis ‘ax’ installed on sl(positioning module’s slot

number) to save presently run parameter of the axes n1, in Flash ROM.
(3) In order to set the axis to save parameter in n1, the bit of the axis assigned per bit shall be set as follows;

\ 3~ 15 \ 2 \ 0
MR Unused Z axis Y axis X axis
n1=0 n1=1 n1=2
G Positioning parameter High-speed counter PID parameter
parameter

2) Hata

(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modiil yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Clnkl bu adreslemeler kullanilan modulun tipine gére farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek

Program

MOO000

| |
P |

WRT 0 P1100  P1200 H




XGK XGB

SRD O X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata = Sifir | Artik
PMK F L T C€C S Z Dx Rx st U N D R P (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - - -0 - 0 OO0
SRD ax O - 0O - - - 0 - - 0| - O O 0O 47 (0] - -
D 0 - 0 - -1 -0 - - - - 0 O O

sRD N

[Bellek Ayar]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
D CPU'daki adresin isim ve numarasi WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110

1) SRD

(1) Pozisyon moduliniin gegerli durumunu okumasini saglar.
(2) sl slotundaki pozisyon moduiliiniin 'ax' ekseninin gecerli durumu okumasini ve bdylece D'de belirtilen CPU

alanina kaydedebilmesini saglar.

(3) D'de belirtilen CPU alanina kaydedilecek olan deger asagidaki gibidir;

| CPUAlani | Boyut \ Durum Tipi
D WORD Operation Status Information 1
D+1 WORD Operation Status Information 2
D+2 WORD Axis Information
D+3 WORD External Input Signal Status
D+4 DWORD Present Position
D+6 DWORD Present Speed
D+8 WORD Step Number
D+9 WORD M Code Number
D+10 WORD Hata Information
D+11 ~ D+20 WORD Hata History 1 ~ 10
D21 DWORD Encoder Value

2) Hata

(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan modulde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Clnkl bu adreslemeler kullanilan modulun tipine gére farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

‘ P00000
| ]

| SRD 0 P1100  P1200 H




XGK XGB

PWR S X
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S8 Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - T e T e O e @ B B B
ax | O - o -/--0 - -0 - 0 0 O
PWR s o -0 - - -0 - - < -000 % ©° i i
nt| O - o -/-/-l0/- -0 - 0 0 O

PWR I || [ pwr [si]ax[s [l

[Bellek Ayar]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
S Head address of Device which is saved in point operation data WORD
n1 Noktasal calisma step sayisi WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) PWR

(1) It is used to instruction the positioning module’s specified axis ‘ax’ installed on sl(positioning module’s slot
number) to move the value of point operation step to be used to the axis ‘ax’ of the positioning module as
many as n1 from CPU area specified in S.

(2) n1'de belirtilen noktasal galisma step sayisi 1 ~ 20 arasindaki degerler olabilir.

(3) S'de belirtilen CPU alanindan okunacak deger asagidaki gibidir;

. CPUAlani Boyut \ Noktasal Calisma Stepi
S WORD Noktasal Calisma Stepi 1
S+19 WORD Noktasal Calisma Stepi 20

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buyikse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modil yoksa yada takilan moduilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Clnkl bu adreslemeler kullanilan modulun tipine gére farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

| PO0000
| | | [ PIR 0 P1200 P1300  P1400 }—#




XGK XGB

O X
TWR
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
ax O - 0 -- - 0}- -0 - 0 0 O
TWR s o -0 - - -0 - - < -000 % ©° i i
nt O - 0o -,- -0}|- -0 - 0 0 O

TWR I || [ 1w [si]ax[s [t

[Bellek Ayar]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen WORD
S Head address of Device which is saved data of plural teaching DWORD
n1 Number to plural teaching WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) TWR

(1) Itis used to instruction the positioning module the teaching data value to be used for plural teaching.

(2) It is used to instruction the positioning module’s specified axis ‘ax’ installed on sl(positioning module’s slot
number) to move the teaching data value to be used for plural teaching, to the axis ‘ax’ of the positioning
module as many as n1 from CPU area specified in S.

(3) n1'de belirtilen noktasal calisma step sayisi 1 ~ 16 arasindaki degerler olabilir.

(4) S'de belirtilen CPU alanindan okunacak de@er asagidaki gibidir;

CPU Alani Boyut Ogretilecek Veri
S DWORD Teaching Data 1
S+19 DWORD Teaching Data 16

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deder 2'den bulylkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.
(2) Eger tanimlanan slotta 6zel modul yoksa yada takilan modilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Gunku bu adreslemeler kullanilan modiiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

| PO0000
| || [ TWR 0 P1200 P1300  P1400 H




XGK XGB

O X
TMD
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
ax O - 0 -- - 0}- -0 - 0 0 O
imM> ' nt O - O - -,- O0 -/- O - O O O 47 O - -
n2 O - 0o -- - 0|- -0 - 0 0 O
n3 O - o -,- -, 0}- -0 - 0 O O
|
TMD AL | | [ tmo [ s [ax | nt]n2] s
[Bellek Ayari]

Operand Tanim Veri Tipi
sl Pozisyon modiiliiniin takildigi slot numarasi WORD
ax Eksen (0: X-ekseni, 1: Y-ekseni, 2: Z-ekseni) WORD
n1 Doénugsturulecek ¢calisma veri degeri DINT
n2 Donustirulecek calisma veri cesidi (1~11) WORD
n3 Dénistirulecek calisma veri step numarasi WORD

[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata Eger 'ax' degeri izin verilen arali§i gecerse F110
1) TMD

(1) Pozisyon moduiliiniin galisma veri degerini degistirmesini saglar.

(2) sl slotundaki pozisyon modulinin 'ax’ ekseninin, n3 stepindeki n2 ¢alisma verisinin degerini n1 yapmasini
saglar.

(3) n2'nin deg@eri asagidaki tabloya gore segilmelidir.

Set . . o Do
Degeri Veri Veri Uzunlugu Veri Tipi
1 Hedef Pozisyon -2147483648 ~ 2147483647 DINT
2 Dairesel Interpolasyon -2147483648 ~ 2147483647 DINT
Yardimci Pozisyonu
3 Calisma Hizi 0 ~ Maksimum hiz DWORD
4 Bekeme Zamani 0 ~ 50000 WORD
5 M Kod Numarasi 0 ~ 65535 WORD
6 Kontrol Yontemi 0: Pozisyon kontrold, 1: Hiz kontroli WORD
7 Calisma Yontemi 0: Single, 1: Repeat WORD
8 Calisma Sekli 0: End, 1: Repeat, 2: Continue WORD
. 0: Mutlak koordinat
9 Koordinatlar 1: Artinmsal koordinat WORD
10 Ayar Numarasi 1~4 WORD
1 Dairesel Interpolasyon 0: CW, 1: CCW WORD

Yoéntemi

2) Hata
(1) Eger tanimlanan ‘ax’ ekseninde bir deger 2'den buyutkse, Hata Bayragi (F110) Set olur.

3) Ornek Program
Eger M0O00O0O giris sinyali On olursa, 0. slottaki pozisyon modiiliiniin X ekseninin, D00020 stepindeki hedef
pozisyon degerini 10000 yapmasini saglar.

| M00000
[P [T 0 0 10000 DOOOZOH




XGK XGB

O X
GETM, GETMP
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - S T T T T T e o © B e B B
S - - - -l -]/ -/ -10 - - --
GETM(P) D o - 0o - - - . . . o0 o0 oo 4~7 (0] - -
N 0] - o0 -/ - -/- -/-10 - - --

GETM

I
GETMP 4L || I[::::]P| m| s |D |N F—ﬂ

L1 GET™
[Bellek Ayari]
Operand Tanim Veri Tipi
sl Motion moduliinin takildigi slot numarasi WORD
S Motion modilinun sabit hafiza alaninin baslangi¢ adresi WORD
D Cpu'daki adresin isim ve numarasi DWORD
N Okunacak veri sayisi DWORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.

1. Belirtilen slotta higbir modul yoksa.

Hata 5 Belirtilen slottaki modiliin S adresi uygun degilse.

F110

1) GETM, GETMP
(1) Motion moddil verilerini okumayi saglar.
(2) Motion modiliiniin S'de belirtilen adresinden N adet double word verisini okuyup D'de belirtilen CPU
adresine kopyalar.

2) Hata
(1) Eger S'den D'ye kopyalanacak hafiza bélgesinde tasma olursa hata olusabilir. Bu hata engellenmistir,
XG5000'e girilemez.
(2) Eger tanimlanan slotta motion modiil yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunkl bu adreslemeler kullanilan modiiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program
(1) 3. slota bagl olan motion modultinin O - 3 adreslerindeki 2 double-word veriyi okuyup D0O0010 ~ D00013
adreslerine yazar.

| Poooot
| | | [ GETM 03 0 000010 2 }—{
D00010 100 <+ 100 0
D00011 120 -+ 120 1
D00012 130 <+ 130 2
D00013 190 -+ 190 3
<3pecial modulé

<CPU D area> fixed area>



XGK XGB
O X
PUTM, PUTMP
Uygulanabilir Bellek Bélgesi Bayrak
Komut Con Step Hata Sifir  Artik
PMK F L T C S Z Dx Rx st U N D R (F110) (F111) (F112)
sl - - - - - - - -] -0 - - - -
S1 - - - -l - - - -] -]O - - -
PUTM(P)SZO-O-------OOOO47O__
N ) - o0 -/ - -/ -/-]1-]10- - - -
Komut
PUTM L | | | C—1 s [st]s2[n
Komut
PUTMP 4L | | | T—p | s |s1]s2| v
L 1pPutm
[Bellek Ayari]
Operand Tanim Veri Tipi
sl Motion moduliinin takildigi slot numarasi WORD
S1 Motion modulinun sabit hafiza alaninin baslangi¢ adresi WORD
S2 Motion modiile kopyalanacak verinin adresi DWORD
N Yazilacak veri sayisi DWORD
[Bayrak Seti]
Bayrak Tanim Adres No.
Hata 1. Belirtilen slotta higbir modul yoksa. F110

2. Belirtilen slottaki moduiliin S adresi uygun degilse.
1) PUTM, PUTMP
(1) Bu komut motion moddle veri yazmak igin kullanilr.
(2) S2 adresinden N word veriyi sl slotundaki motion moddliin S1 adresine kopyalar.

2) Hata

(1) S1'den itibaren N word veri izin verilen alandan tasarsa hata olugabilir. Bu hata engellenmigtir, XG5000'e

girilemez.

(2) Eger tanimlanan slotta motion modiil yoksa yada takilan modiilde S'de tanimlanan adres yoksa Hata Bayragi
(F110) Set olur. Cunku bu adreslemeler kullanilan moduiliin tipine gore farkliliklar gésterebilir.

3) Ornek Program

(1) Eger M0O00O0O giris sinyali On olursa, D1000 ~ D1039 arasindaki 40-word veriyi 7.slottaki motion moduliinin

10 ~ 49 adreslerine yazar.

| Vooo0o
| || [PUIM 7 10 D1000 20 }—{




